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CONTROL E INSTRUMENTACION PRIMO BENITEZ RANGEL , AURELIO
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(CATAS) en el municipio de
Tequisquiapan Querétaro

METODOLOGIAS DE CONTROL ROQUE ALFREDO OSORNIO RIOS
MULTI-VARIABLES APLICADAS EN
EL DESARROLLO DE UN
FITOTRON AUTOSUSTENTABLE
ENFOCADO A INVESTIGACION EN
SISTEMAS BIOLOGICOS
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